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XXY平面機器人規格表
項目 說明

產品尺寸(mm)
上台面200x200/
下台面 240x240/
高度 65

平台等級 U級
重複精度(mm) 0.002
行程(mm) +/-4
最大旋轉角度 +/-2.5
螺桿直徑(mm) 6
螺桿導程(mm) 1
平面度(mm) 0.06
靜止時負荷容量 3000N
移動時負荷容量 500N
本體材質 鋁合金
表面處理 陽極亮黑
本體重量 NA
馬達種類

M10/Y10/T10及相容規
格馬達(客供)

驅動器種類 客供品
感測器 SUNX PM-L25
備註  

備註(1)本產品最大旋轉角度為+/-2.5度,其運動行程範圍計算如下
-10<(LX2-LX1+LY)<10
S=行程範圍參數 LX1=X1軸位移量(mm) LX2=X2軸位移量(mm) Y=Y軸位移量(mm)
各軸位移量是以距離原點的量為計算值，
且X1、X2軸位移量以座標方向為X+方向為正值，X-方向為負值，
Y軸位移量以座標方向為Y+方向為正值，Y-方向為負值。
且當本產品旋轉至+/-2.5度狀況時，X1、X2軸運動行程為+/-4mm,
Y軸僅能行走+/-2mm，
請客戶端依上述公式設置軟體保護機制。
備註(2)本產品回原點方式，僅能單軸獨立回原點，不可多軸同時回原點
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